
Facultad de Ingenieŕıa. Fundamentos de control Tarea 3

Sistemas de segundo orden

1. Obtener las caracteŕısticas de la respuesta subamortiguada para el sistema masa resorte
amortiguador descrito en la figura:

Figura 1: Sistema masa-resorte-amortiguador
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2. Obtener el modelo de segundo orden que proporciona la respuesta sub amortiguada al escalón
u(t) = 2.5.


